
Lagnavn:

NO. DOMMERSKJEMA

Lagnummer:TEKNOLOGI

Forslag til spørsmål:
• Hvordan testet dere roboten?
• Beskriv programmene deres. Fungerte de hver gang?
• Er programmene unike, eller endret dere noe som allerede finnes?
• Hva er strategien deres for å løse oppdragene på banen?
• Hva er innovativt med robotdesignet?
• Hvordan samarbeidet laget om designet på roboten?
• Hvordan samarbeidet laget om å teste roboten?
• Hvordan ble programmene utarbeidet av laget?

Fri vurdering / notat / kommentar til laget (Noe positivt og konkret som laget kan ta med seg videre):
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