
Lagets namn:

SE DOMARFORMULÄR:

Lagets nummer:TEKNIK

FÖRSLAG PÅ FRÅGOR:
• Varför ser roboten ut som den gör?
• Kan ni förklara hur något av programmen fungerar? Välj gärna det som du tycker bäst om.
• Hur lärde ni er att programmera?
• Hur bestämde ni i vilken ordning utgåvorna skulle komma ut? Varför valde ni den ordningen?
• Hur har handledaren följt upp med er under projektet?
• Löser ni flera uppdrag under en utflykt från basen?
• Vilka verktyg har roboten för att hjälpa er med att lösa robotuppdragen?
• Vilka sensorer har ni?

Egna synpunkter/anteckningar/kommentarer till laget: (Något positivt och konkret som laget kan ta med sig vidare)
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